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Introducao

o Projetos de engenharia =» Grande numero de

variavels
Espiral de projetos X Analise paramétrica

o Integracao das variaveis

o Otimizacao e avaliacao da solucao



A Ferramenta

o Geracao aleatoria

I imites e intervalos

o Modelo de analise

Funcoes de analise

o Otimizacao

Algoritmo genético







A Ferramenta

o Projeto Avancado

Definicao manual dos intervalos
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Geracao Aleatoria

o Parametrizacao

Modelagem da embarcacao

(parametros de forma do casco, apéndices e velas)
Listagem das variaveis consideradas

o Solucoes aleatorias

Definicao dos intervalos e limites dos parametros
Regressodes estatisticas

o Restricoes
GM positivo, stall de leme,

convergéncia de resultados



Modelo de Analise

o Funcoes de Analise

» Conforto =@ (“Motion Confort Factor”)

» Seguranca =P (ingulo de perda de estabilidadg
“Capsize Screening Factor”)

» Desempenho =» VPP-USP



Modelo de Analise

o VPP

> Maior consumo de processamento

» Analise de convergéncia (setup dos
parametros internos do VPP)

» Velocidade, inclinacao, balanco
e deriva

» Orca, traveés e vento de popa




Analise das Solucoes

o Ferramenta grafica

Analise e Olnizagde
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Otimizacao

o Otimizac¢ao discreta — nao emprega nenhum tipo de
interpolacio = parte de pontos e gera novos pontos

o Seleciona os melhores individuos da populacao de forma
geométrica buscando a fronteira de Pareto (semelhante ao
método de superficie de resposta)

o Emprega permutacao e mutacao de parametros de cad
solucao para gerar descendentes

o Visa diminuir o tempo de processamento ja que
permite que se trabalhe com populacoes menores

o Encontra-se em fase final de implementacao



Resultados

o Apresenta bons resultados para barcos

de 20 a 60 pés

o Tempo médio de geracao e analise de
cada solucao: aproximadamente 10
segundos



Resultados

o Caso exemplo:

Embarcacao de 22 pés

prioriza conforto e seguranca

2700 ke

orca 2.08 mf
traves Z.08 mf
popa .72 mf

[ B W R |

MCE ZFT

prioriza velocidade
1100 kg

orca 2.80 mfs
través Z.77 m/s
popa  2.06 mis

MCE Tl




Consideracoes Finais

O Ferramenta ainda em desenvolvimento

O Robustez X Tempo de processamento
(Versatilidade da ferramenta)
Estudo de paralelizacao

O Estudo de integracao com software de CAD




