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•A importância do uso de veículos submersivos:

- Inspeção de Tubos e Cabos

- Exploração Submarina 

•Tipos de veículos submersivos:

- ROV

- Tether

- AUV

- UUV



•Visão( Câmeras de Vídeo)

•Sonar

•Laser



Projeto VSNT( Veículo Submersivo Não Tripulado):

VSNT I VSNT II
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•Portanto pode-se concluir que o Sistema é adequado e de 

fato interessante, pois :

- Auxilia na localização;

- Facilita o sistema de manobra; 

- Identifica satisfatoriamente os obstáculos;

- Não apresenta ruídos; 

- Apresenta frente a outros sistema um custo relativamente 

menor;
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